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Unse r  Z i e l :  
I h re  
Zu f r i edenhe i t  

• hohe Genauigkeit 

• Einhaltung von 
Zykluszeiten 

• Mold Protection 

• Verbesserung der 
Produktqualität 

• reduzierte Wartungszeit 
 

 
Unse re  Au fgabe :  

I h r  Bene f i t  

• Kostenreduzierung 

• Erhöhung der 
Produktivität 

• Verbesserung der 
Qualität 
 

 
Unse r  Team:  

I h r  Pa r t ne r  

• qualifizierte und 
umgehende 
Beantwortung Ihrer 
Fragen zur Integration 
unserer Produkte in Ihre 
Anwendung 

• Ingenieure, 
Techniker und Kaufleute 

• Elektroniker, 
Mechatroniker,  
SPS-Programmierer und 
Roboterprogrammierer 

 HOLD ON TIGHT  
UN S E R  A N G E B O T  F Ü R  
I H R E  A N W E N D UN G  

 
 
Die Meissner AG ist spezialisiert auf kundenspezifische, funktions-
orientiert konstruierte und robust gefertigte End-of-Arm-Tools (EOAT), 
Greifer und Endeffektoren für eine breite Palette von Roboter-
automatisierungsanwendungen. Dabei verwenden wir hochwertige 
Komponenten mit individuell angepasster Geometrie, beispielsweise bei 
unseren Greifersystemen (parallel oder eckig, zwei oder drei Backen) 
oder unseren Vakuumsaugersystemen. 
 

A N W E N D U N G S B E R E I C H E  
• Teilekommissionierung 
• Insert Loading (einschließlich hoher Toleranz) 
• Teilebestätigung (Vakuum- oder Greiferbestätigung) 
• IMD/IML (Direkt- oder Fernladen) 
• Doppel- und Dreifachfunktion (Kommissionieren und Platzieren) 
• Andocken (sichert eine genaue Ausrichtung) 
• Overmolding (Press-to-Press-Transfer) 
• 2-Shot-Molding 
• Ein- und Mehrkavität 

 

V O R T E I L E  
Unsere End-of-Arm-Tools, Greifer und Roboter-Endeffektoren werden 
speziell für Ihre Anwendung entwickelt und gefertigt, um eine höhere 
Geschwindigkeit und Genauigkeit zu erzielen. Ihre robuste Konstruktion 
und die Verwendung hochwertiger Komponenten sorgen für eine hohe 
Lebensdauer und geringen Wartungsaufwand. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Abbildung 1 – Referenzwerkzeug Greiferlehre 



 | 3 

  

KOMPETENZ  

VOM PRODUKT  B IS  
ZUR  GESAMTLÖSUNG  
 

K O M P A T I B I L I T Ä T  
Wir erstellen End-of-Arm-Tools, Greifer und Endeffektoren, die mit den 
meisten Robotern kompatibel sind. Dies sind unter anderem: 
 

• 3-Achsen-Roboter (Top-Entry-Roboter) 
• 6-Achsen-Roboter (Gelenkroboter) 
• kollaborative Roboter (Cobots) 
• 4-Achsen-SCARA-Roboter 

• Side-Entry-Roboter 
 
von Herstellern wie: 
 

• WEMO Robots 
• HAHN Automation Robots 
• Wittmann Robots 
• ABB Robotics 
• KUKA 
• Epson Robots 
• FANUC Robotics 
• Staubli Robotics 
• Yamaha Robotics 

 
oder auch komplette, kundenspezifische, schlüsselfertige Automati-
sierungszellen. Wenden Sie sich an unser Team, um weitere 
Informationen über unser kundenspezifisches End-of-Arm-Tooling zu 
erhalten. Gerne helfen wir Ihnen bei der Umsetzung Ihrer 
Automatisierungsanwendungen. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Abbildung 2 – Greifer  
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